Disefio de Filtros Elipticos en Mfilters

CAPITULO 6

Conclusiones

Se puede concluir que los datos tedricos sobre filtros elipticos tipo A, B 'y C se
pueden llevar a la practica con diferentes paquetes de programacion, para este caso el
sofware Matlab, es un paquete que se eligi6 para facilitar los célculos con mayor rapidez y

precision con ayuda de sus herramientas que contiene.

Con el algoritmo de Pierre Amstutz [4] al ser incluido al paquete de Mfilters, se
logré concluir que los filtros elipticos de tipo A orden impar se pueden llevar a la
construccion sin ninguna modificacion, es decir, que solo existe una aproximacion tipo A
para el caso impar y se observaron todas las caracteristicas de este tipo, como son sus
resistencia de salida y entrada que son iguales. Se comprobd por medio de la observacion
de su gréfica de magnitud y en su realizacién pasiva con lo que respecta a sus ceros, se

concluye que exactamente, este tipo de filtro contiene un cero en el infinito.

Para los filtros elipticos de tipo A orden par se puede concluir que en realidad no
contiene ceros en el infinito, por este motivo llegamos a obtener al menos un elemento

negativo en el circuito pasivo.

En el caso de los filtros elipticos tipo B orden par, se concluye que es una
aproximacién mejorada de tipo A, para obtener dos ceros en el infinito para producir un

circuito pasivo con elementos positivos, dentro de sus grafica de magnitud de tipo B, se
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observo la diferencia de resistencias de salida y entrada generando un minimo en la

frecuencia de paso.

Para el caso de filtro eliptico tipo C, al igual que el B, se concluye que es otra de las
herramientas para los filtros elipticos de orden par, para no generar elementos pasivos

negativos, a diferencia de tipo B se observa un maximo en frecuencia cero.

Para todos los tipos de filtros elipticos se concluye que la realizacion pasiva es
realizada con menor nimero de elementos pasivos en comparacion de un filtro

Butterworth o Chebyshev.

Una de las limitaciones que se tiene en este estudio es que Mfilters calcula sélo
filtros elipticos analdgicos y por el lado digital no se modifico Mfilters. Con lo que
respecta al orden de los filtros es otra de las limitaciones de este programa, ya que sélo se

puede simular filtros de orden mayor a 3, es decir no se puede simular un filtro de orden 2.

Alguna de las propuestas posteriores que se pueden mencionar para este paquete
seria anexar el célculo de filtros elipticos digitales y una realizacién activa, para poder

ampliar un poco mas Mfilters.

Para este proyecto se hicieron modificaciones dentro de la programacion que se tenia
en Mfilters, pero no se mencionaron ya que esto es sélo para llamar al programa que se

anex0, también para insertar recuadros que fueron requeridos.
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